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1. Soucastky v elektronice, jejich déleni a znaceni. Parametry zékladnich soucastek RLC. Popis
dvojbranu a oznaceni obvodovych veli¢in, vypocet vstupni impedance, vystupni impedance, pienosu
napéti, proudu a vykonu. Rady hodnot E12 a E6.

2. Reaktanéni prvky a dalsi kapacitni a indukéni soucéstky, schematické znacky, parametry,
pouziti, znaCeni. Urceni kapacity kondenzatoru, urCeni kapacity paralelni a sériové kombinace
kondenzatoru. Uréeni indukénosti dvou civek. Chovani v obvodu ss a st proudu.

3. Polovodice, druhy vodivosti, PN ptfechod a déleni polovodi¢ovych soucastek. Metody vyroby
pouzivané pti vyrob¢ ¢istého krystalického polovodice a polovodice s vodivosti N nebo P. Polovodi¢ové
soucastky bez ptechodu, schematické znacky termistoru, varistoru a fotorezistoru. Parametry uvedenych
soucastek a ptiklady jejich pouziti.

4. Polovodicové diody, druhy, znacky, parametry a jejich pouziti. Voltampérové charakteristiky
v propustném a zédvérném sméru. ZnaCeni pouzder diod. ReSeni obvodi SS proudu s diodami.
Usmérnovace, princip jednocestného a dvoucestného usmériovace.

5. Napajeci zdroj ss napéti, hlavni parametry, druhy zdrojti. ZatéZovaci charakteristiky idealniho
a realného zdroje napéti. Rozdil mezi zdrojem napéti a proudu. Vnitini odpor a jeho vztah k vykonu
dodaného do zatéze. Linearni stabilizatory napéti, ménice napéti.

6. Stiidavy proud, popis prib¢hu a definice zdkladnich parametrti. Vlastnosti sinusového signalu,
princip Fourierova rozkladu. Syntéza obdélnikového prubéhu pomoci sinusového signalu. Princip a
parametry transformatoru. Druhy a vlastnosti oscilatorti. Stejnosmérnd slozka signalu.

7. Bipolarni tranzistor, schematické znacky a zakladni parametry, znaceni, pouziti. Vnitini
struktura tranzistoru a technologie vyroby. Vystupni charakteristika, vysvétleni pojmu proudovy
zesilovaci Cinitel a vykonova hyperbola. Rozdil mezi bipoldrnim a unipolarnim tranzistorem.

8. Zesilovac s NPN tranzistorem, zapojeni SE, SC a SB, zesileni napéti, proudu a vykonu
v jednotlivych zapojenich. Schéma zapojeni zesilovace SE, pracovni bod a jeho nastaveni, tiidy
zesilovact. Pouziti tranzistoru NPN nebo PNP jako spinac¢e ohmické zatéze.

9. Vicevrstvé spinaci soucastky, moznosti fizeni stfidavého proudu. Schematickd znacka
tyristoru a triaku a jejich zékladni parametry. Schéma zapojeni pro spindni ohmické zatéze triakem
pomoci logického vystupu. Rizeni stejnosmérného vykonu do ohmické a indukéni zatéze.

10. Digitalni zpracovani signalu, AD a DA pievod. Zakladni parametry pfevodnikid. Princip
komparacniho, integraniho a aproximacéniho pfevodniku. Pozadavky pro zpracovani zvuku pro
telefonii a reprodukei hudby. Typy propusti, zapojeni a vlastnosti RC ¢lankt jako kmito¢tového filtru.

11. Operacéni zesilovace. Schematickd znacka a vlastnosti idealniho a redlného OZ. Zapojeni a
vztahy pro zesileni invertujiciho a neinvertujiciho zesilovace s OZ. Komparator a sledova¢ napéti
pomoci OZ. Priklady praktického pouziti OZ.

12. Logické funkce, Booleova algebra. Zakladni souctovy tvar a minimalizace logické funkce.
Uprava pro zapojeni v zavislosti na pouzitych logickych &lenech. Logické integrované obvody, princip
bipolarnich a unipolarnich obvodd. Rady obvodi, jednotlivé druhy logickych obvodd, rozdéleni,
vlastnosti a pouZiti.
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13. Ciselné soustavy bin, hex a dec a jejich vzajemné prevody, rozsah hodnot v zavislosti na po&tu
Cislic v kazdé soustave. Operace v bindrni soustave v 8 bitovém pocitaci, ur€eni vysledku aritmetickych
a logickych operaci a prenosového bitu. Princip séita¢ky, metoda dvojkového dopliiku, zvlastnosti
nasobeni a déleni.

14. Kody pouzivajici bindrni soustavu, zakladni parametry kodid. Kod BCD a kod
sedmisegmentového displeje. Princip a pouziti Grayova kddu. Vyznam paritnich kodu. Pouziti ¢arovych
koda, ASCII a QR kodu. Zobrazovani informace mikropocitatem, typy displejii a jejich vlastnosti.
Segmentové displeje s LED, zapojeni se spolecnou elektrodou a maticové zapojeni.

15. Klopné obvody jako sekven¢ni obvody, rozdil oproti kombina¢nim obvodim. Princip a pouziti
bistabilniho, monostabilniho a astabilniho klopného obvodu. Bistabilni klopné obvody RS, D a JK,
schematické znacky a pravdivostni tabulky. Casové diagramy pro jednotlivé typy. Piiklady pouziti
jednotlivych klopnych obvodi v praxi.

16. Citade a paméti, schematické znacky a parametry, rozdil mezi binarnim a BCD ¢&itatem, zpétny
¢itaC. Realizace c¢itaCe pomoci klopnych obvodi. Vysvétleni pojmu hazardni stavy a jejich
odstrafiovani. Ptiklady pouziti ¢itac. Vysvétlit pojmy ROM, EEPROM, RWM, RAM, LIFO, FIFO.
Nakreslit schematickou znacku paralelni paméti 16kb organizovanou po 4 bitech na datové sbérnici.

17. Procesor, vnitini struktura a blokové schéma pocitace s harwardskou architekturou. Vysvétleni
pojmt ALU, tadi¢, ¢itac instrukei, zdsobnik, sada registrit RAM, instruk¢ni registr, dekodér instrukce,
instrukéni cyklus. Princip a pouziti jednoCipovych mikropocitacti.

18. Jednocipové mikropocditace PIC, zakladni fady a vlastnosti. Hlavni parametry a moznosti
pouziti. Instrukéni soubor mikropocitact PIC, typy instrukci. Stanoveni vysledku operaci. MoZnosti
prace s jednotlivymi bity. Princip maskovani bitti. Vyznam instrukci SLEEP a CLRWDT.

19. Postup pii navrhu elektronického zarizeni, obsah technické dokumentace. Analogovy a
digitalni obvod. Diagnostika zavad elektronického zatizeni. Vybaveni pracovisté a typické zavady
v obvodech a prototypech. Postup pii hledani zavady zafizeni s mikropocitaCem.

20. Pouziti AD a DA prevodnikii v mikropo¢itacich PIC. Parametry AD pifevodnikii, moznosti
vyuziti v aplikacich. Princip komparatoru. Pouziti komparatoru v mikropocitacich PIC. Ptiklad aplikaci.

21. Navrh HW s jednocipovym mikropocita¢em. Moznosti pfipojeni tlacitek a dalSich vstupnich
prvkd. MozZnosti zapojeni jednotlivych LED na vystupy mikropocita¢e. Princip feSeni napéajecich
obvodi. Moznosti resetu. Vysvétlit pojem tieti stav na sbérnici a rezistor pull-up.

22. Rizeni vykonovych prvkia mikropocitatem. MoZnosti pouziti a typy elektromagnetickych
relé. Spinani induk¢ni zatéze mikropocitacem s tranzistorem. Plny a polovi¢ni mustek. Princip pulsné
Sitkové modulace. MoZnosti reverzace ss motoru. Princip fizeni serva.

23. Sériova komunikace v mikropocditacové technice. Sbérnice RS232C popis a vlastnosti.
Prubéh signalu Tx pfi vysilani jednoho bajtu rychlosti 9600 Bd, pojem Start a Stop bit. Napét'ové trovné
na lince. Vlastnosti a pouZiti sbérnic 12C a SPI.

24. MozZnosti a zapojeni ¢idel s mikropoditadi. Princip méteni velikosti napéti a proudu
mikropoc¢ita¢em. Méfeni pruchodu nulou. Moznosti méfeni teploty, osvétleni a zvuku pomoci
mikropoc¢itace. Piiklady aplikaci a zapojeni.
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25. Tvorba programu pro jednocipovy mikropocitac. Programova smycka, vyvojové diagramy,
zékladni parametry programu. Vyvojové prostfedi, jazyky a ptipony souborl. Prace se vstupy a vystupy
mikropocitace. Programové oSetieni tlacitka.
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